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I\ jossiamo perd ora domandarci quale sa ebbe, secondo le considerazioni

( ui ho accennato, la diminuzion del vapore acqueo

0 tante ad una coccia d'acqua delle dimensioni da me usate, e nelle con-

nze. Si arriva allora a cuente risultato:

lizi verificantisi nelle mie espel
diminuzione della tensione del vapore d’acqua sovrastante ad una goceia di

n. di diametro, caricata a 3000 Volta raggiunge al massimo il valore

di 3. 10~® atmosfere, diminuzione straordinariamente piccola d'ordine inferiore
ymuni variazioni barometriche che si producono da un momento all'altro

Jla quale non si pud far risalire iinuzione di evaporazione osservata.

mente alla velo-

ta quindi il dubbio che 1'elettr one agisca piu di

Ho infine tentato di ler e v ferenza di comportamento

1¢ ‘ stione che presenta 1 1t se essendo accertato
che quando un @ zato arrivando in biente contenente del va-
D ua condensa questo in nebb gran a delle goccioline di
questa dipendono dal segno dell'c del gas, ed & maggiore quando

carico necativa t 10 parrebl serva il Thomson (1),

u roccia d'acqua carica positivamen piit in fretta che una

Esperienze ripetute con ogni cu 1 e in tutti i modi, non

anno perd permesso di scorgere aleuna differenza di comportamento fra le

due elettricity, e la velocita d'evaporazione nei dt 151 si @ mantenuta, nelle
condizioni ) in cui sp 1tavo, m pp! mativamente la stessa.
c ) 17 ey
Meccanica. — Szl p e ella sismografia. Nota I
lel dott. M. CONTARINI, presen lal Socio V. CERRUTI.

In un'altra Nota, pubblicata in qu Rendiconti, stabilivo le equa-
ioni differenziali che reggono il moto d pendolo rico (?). Cercando

poi di risolvere con maggior gener: 1 ed esatt a il problema fondamen-

tale della sismografia me gi luto nella Nota citata ed in un'altra
uccessiva (seduta del 17 1Z0), vennl condotto a considerare il pendolo
erico come caso parficolarissimo d’un tema 1meccanico assal pil gene-
rale, cioe d'una calena d l7: e quindi le equazioni trovate come
caso particolare d'un altro sistema dequazioni, alle quali si pud arrivare
con metodo identico e con grande facilitd, grazie alla perfetta simmetria di

formole che la stessa generality del proble

na consente

(V) Die Entladu ] i i 7ase, pag. 10, Leipzig 1900,

® S 1 nina el mo ismict. Seduta del 3 marzo 1901, vol. X,




In questa prima Nota stabilird le equazioni dinamiche relative al caso
generale; in un'altra successiva applicherd i risultati ottenuti ad un caso
speciale, che mi pare importante per la teoria degli strumenti sismici, e ri-
troverd, a guisa di corollario, la soluzione del problema testé citato.

1. Si immagini un sistema di 7 corpi rigidi

sy o 773

cuno di essi & legato almeno per un punto al precedente (!).

tale che ci
Fissato poi in ciascuno di essi un sistema d'assi cartesiani ortogonali, il quale
serve a individuarne i punti, si pud prescindere dal concetto fisico dei corpi

e considerare in loro vece i corrispondenti sistemi di assi cartesiani. Sard con-

veniente prendere ad arbitrio I'origine del primo sistema, e per origine di
ogni altro il punto o uno dei punti per i quali esso & fissato al precedente ;
in tal modo nel sistema C, sono messi in evidenza due punti: la sua ori-

gine, di coordinate nulle, e un punto di coordinate a,,#4,,e¢,, coincidente
coll' origine del sistema successivo. Convenendo di rappresentare con P,; un
punto Qt'!lw'im del sistema C,, stabilisco di attribuire sempre 1'indice 7 = ()
all' origine, 1'indice ¢ L al punto che coincide coll origine del sistema suc-

vo, e l'indice =2 al baricentro, quando sard necessario considerarlo.

[n tal modo abbiamo intanto

1) Ppu=DPuio; [r=1,2,..,2—1]

essendo

y

o]

e rappresentando col simbolo la somma estesa a tutti i punti mate-

riali P,; del corpo C,.
2. Riferendo questa catena di corpi a un sistema cartesiano immobil

0 (&1 &), chiamerd coordinate assolute, rotazioni assolute. ete. d'un punto

o d'un corpo, le coordinate e le rotazioni rispetto al sistema immobile

rappresenterd con &, 7,4,y le coordinate assolute di P,
(1) S'intende che 1'ordine de rpi costituenti la catena i dall'indice 7
(2) Questa sigla messa dopo un’equazione o un’ espressione alunque, sosti
tuisce per breviti le equazioni od espressioni dedotte da quella scritta erm
tazioni circolari nelle teme di lettere (2 3), (abc), (7 z o) t







— 00

Per calcolare gli spostamenti virtuali parto dall’ espressione generale
0, = 050 + Iy (&i — &, ) — 0, (i — o) , ete.

da questa, deducendo il valore di d&,, nell'identico

modo che ci condusse
dalla (2) alla (3), si ottiene infine:

3. Applichiamo le formole fin qui trovate all'equazione simbolica
lavori virtuali

|1}

N
a-r o=

i ( Myi &07) O i - ete. = 0 :

nella quale, come al solito, con =, H.,, Z,; rappresento la proiezione suoli

a

fissi della risultante di tutte le forze applicate nel punto P,;, di
massa My«

Posto per brevita

(B) X, => (5

e sostituendo a d&. la sua espressione (5), la somma teste scritta prende
la forma:

— o
9E D> X *ﬁ-\_l 2 \—")/“"‘“ 0)1=0%r X2y (Cri— o) (For— 10 E7) ’
T L= 1 {
(6)
— r-
N \ | ]
_—'L‘\ L r)‘_llr‘ 1—%s0) 9d0 l\‘ (i —myo) (5 — ’:‘_,J

Di queste due somme doppie basta considerare soltanto la prima,

giacche
I'altra si ottiene da quella scambiando y con o e ¢ con »

]m]:r-llliu per
brevita

(Ao = (Ca — &) X
(C) A N -
G,




tto la

ssa Si pud serivere s

Sostituendo in simboli A, A" i loro valori (C), e ripetendo lo
sso calcolo p 12 8second doppia che m:nlul]i:rw nella espres-

me (6), questa si rma nella seguent

[ termin 1 dell’equazione simholica dei lavori virtuali si possono

ssione permutando ecircolarmente tutte le terne di

lettere: eseguendo que

operazione ¢ cogliendo poi a fattori comuni tutte

wrbitrarie,




=>
(o7
(E)
_L[\
{
( 1552, - 1)
E) Ha= D (tni—n0) (Zni— i Cr) — D (i — o) (Bl — mi 11%) et
1 .

Ii da notare subito che queste equazioni furono dedotte senza fare al-
cuna vestrizione sull'ordine di grandezza delle traslazioni &, ,¢, sulla
orientazione dei varl corpi vispetto alla traslazione, sulla natura delle forze

1 fissi.

ne sulla loro direzione rispetto agli

{. Se si volesse ora passare alle equazioni effettive del moto, hisogne-
rebbe stabilire completamente i legami che esistono fra i vari corpi rigidi
costituenti la catena. Nel caso che le traslazioni del primo corpo siano ar-
bitrarie e che ciascuno sia legato al precedente per un punto solo, il sistema

ha 37 - 3 gradi di libertd, corrispondenti alle equazioni

in qualsiasi altro caso il numero delle equazioni diventa minore per la

oppressione di alcuna di

e (p- e. nel ecaso di traslazioni del primo corpo
nulle o determinate), o per la sostituzione ad aleune di esse di certe loro
combinazioni lineari (p. e. nel caso che uno dei corpi ruoti intorno ad un
asse permaneate) ()

5. La forma definitiva delle funzioni H, K, L risulta molto complicata,
anche tenendo conto che le rotazioni sono infinitesime e facendo delle ipo-

tesi speciali circa gli assi fissi nei corpi.

Infatti suppongasi che i corpi C,, C.., abbiano una retta costantemente in co
une: allora il moto di ( ¢ perfettamente definito quando sia data la sua rotazione o
intorno a questa retta, perche se essa ha rispetto agli assi fissi i coseni di direzione Ao,
iermbe A, Yrs1 = W0, rsy =vw: d'altra parte se i suoi coseni di direzione
rispetto agli assi (Cy) sono L,m,n (costanti), valgono le relazioni
=1 Lr T orm et
1indi ,
Oy = Adw wdl = idw w(ndy,. — mdog,) et
uendo questi valori nella (7), si trovano, in luogo delle 6 equazioni indipendenti
H-=H;. =K Ky =L Lisa =0,
le 4 equazioni
Hy 4o (mLpey— 2 Krst) =Ko 0 (0 Hppy — ILpyy)) = Lo+ 0 ([ Kppy — mHppy) = 0

‘H, o+ uK, L) VP 0,

0r+1 si intendono sostituiti i valori teste trovati

nelle quali a -4




Percid, senza procedere per ora ad un ulteriore sviluppo, chiuderd la
trattazione del caso generale facendo 1'ipotesi che il primo corpo sia fissato
almeno per il punto Py, al terreno, e quindi possa sentire 1'influenza d'un
eventuale movimento sismico.

A tal fine fissato nell'elemento di crosta solida terrestre, che comprende

un sistema d'assi cartesiani S(X Y Z) [S Psad

] sistema 2(&7n¢) quando il terreno & in quiete, ¢

il punto di s

tale da coincidere
nisco il moto sismico mediante le traslazioni &,7,{ e mediante tre rota-

mi infinitesime «, 8, y, con le quali si passa dal sistema 2(&7{) al
sistema S(X Y Z): chiamando poi 4., ., 7, le componenti della rofazione
apparente del corpo C, cioé le sue rotazioni (infinitesime) intorno agli assi
X .Y ,Z, valgono, a meno di quantitd trascurabili, le eguaglianze

(F) T, — & - A, etc.
In tal modo, notando che le variabili &,7,{, e

s 7

hanno in ogni istante

che le loro variazioni arbitrarie sono costante-

un valore determinato

mente nulle, si trova che 1'equazione (7) si riduce alla forma
(8) >, H 04+ K, dpp 4 L, dv,) = 0.
B naturale che il valore dei coefficienti H,., K,, L, & sempre dato dalle

equazioni (E), (E"), alle guali si devono intendere associate le (2) e le (4)
Volendo

per il calcolo dei binomi (%,; — &,
nti del moto sismico dagli elementi del modo appa-

), ... edelle accelerazioni
poi sceindere gli el

goli corpi, basterd sostituire nelle (2) e nelle (4) in luogo di
Ty, %rs 0 1 loro valori dati dalle (F)

1

rente del sin

Chimica. — Sulla distinzione fra polimorfismo ed isomeria

chimica. Nota di Gruseppe BruNI, presentata dal Socio G. CIAMICIAN.

La questione indicata nel titolo di questa breve Nota non formd finora
oggetto di studi molto est

nonostante 1'inte

teorico che essa presenta.
Essa viene ora rimessa di nuovo in campo da una recente pregevole pubbli-
cazione di R. Wegscheider ('). Questo autore

comincia a porsi anzitutto la
domanda se la distinzione frs

i due concetti di polimorfismo (od isomeria
fisica) ed isomeria chimica sia veramente giustificata. In base alla teoria
A molecolare si possono dare dei due ovdini di fenomeni definizioni sod-
disfacenti: attribuendo cioé 1'isomeria ad una diversa costituzione o con-

1) Wiener Mona

icite 1. Chemie CXXII, 917 (1901




