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di A, e si consideri l'espressione, l'integrazione s'inteude estesa lungo

quella linea

Per tutti i valori di interni ad A e per tutti i valori di la
parte reale & positiva, questa espressione, guando sia impedito alla linea
(p. es. mediante un taglio da o al contorno della stella), di girare inforno a

1alitica regolare delle due variabili

punto ¢==0, rappresenta una funzione &
ed «, indipendente dalla scelta della linea /. Rappresenteremo questa fun

zione con e«|x ).
Ora, se ¢ |g| <7, si pud in (3) sostituire alla ¢(¢) il suo sviluppo (2)
ed integrare termine a termine, per la convergenza uniforme dello ~.;'mw~

lungo la linea d'integrazione che ora pud farsi coincidere col segmento ret

tilineo fra 0 e z; ne viene:

(4) a(z,8) =32

Sotto questa forma, si vede come la funzione «(z, $) come funzione d

) ('), ma come essa risulti una funzion

non sia definita solo per R(z)

meromorfa definita in tutto il piano, coi soli poli del primo ordine nei punt

—0,—1,—2, —3, ... 0 coi rispettivi residui ¢, ¢, purche

valore di z sia preso interno al cerchio di centro 0 e di raggio ». Ma, pe
la (3), la funzione e(z,s) si pud continuare in tutta la stella A; si tratta
ora di vedere se, anche per i punti z di A per i quali sia |z r, la a(z,2)
sia ancora una funzione meromorfa in tutto il piano # e quale ne sia I’

sione analitica.

3. Che «(z,2) sia anche nel caso di |z » funzione meromorfa con

soli poli di prim'ordine nei punti 0, —1,—2 e cogli stessi residui

VorNIb AR @ subito visto. Basta prendere sulla linea / un punto tale
che sia ¢/ 7, e spezzare l'integrale (3) in

‘ @ () 12" dt - ",\,“,—‘,{/_
g g

Il primo di questi da luogo ad una espressione (4), il secondo & ma

ifestamente una funzione intera (trascendente in generale) di

4. Si tratta ora di trovare l'espressione analitica di questa funzione me-

romorfa, che la rappresenti in tutto il piano & ed in tutta la stella A

A questo scopo, si applichi alla funzione meromorfa col polo di prim’or-

dine nel punto 2= — 2 e col residuo rispettivo ¢, 5" (n=0,1,2 wse) ok

(") Con R(ae) si intenda « la parte re ale di a »
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1 inzione meromorfa colla proprietd indicata, e la funzione
te la ssa proprietd non ne differira non per una fun-
i coeffic 1 saranno naturalmente funzioni di z. I
\ unqu er la funzione e )
( X (=1 — } )
L (@t-n) |
funzione intera minare. La questione si ridue
1 determinarne 1 coefficienti come funzioni d
tto. poniam
) YALE N == 0,(2) =
leterminarsi, o,(2). si possono rappresentare con
| y(z.2)d
1) 0, (2) =
27
on tesa ad una linea chiusa (¢) del piano &, circondante
tto questa forma, si vede che o,(z) & un ramo di funzione
na d golare in tutta la stella A: se dunque diamo ur
terminarla, pe valori mediante una relazione analitic
lazione, per solito principio di conservazione mediante 1
ilitica, si estenderd di mano in mano nodo da essere
1 A
dal confronto di (6) con (4)
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nazione analifl 1lide in 1 olvono pertanto il p
ma he « mo st rappresentazione mediante
« espressione v 1a tutto 1l in tutta 1 \ d
< p1ano del 1 ne a(uz 1€ nt orl R( 0
« defini lall l¢
{7 L 4225
¢
« do ¢(f) & una rie di pote 1i onyerg 3 in un intorno di (
& ontinuabile analiticamente in tutta 1 ella A. Questa espressione

(o, = 5 (1t 5
(z+ n)
« dove la seconda somm ¢ una funzione intera trascendent
ii coefficienti sono determinati dalle relazioni ricorrenti (7) =
Nel tempo stesso, si pud, secondo 1 noti concetti del Borel, dire
la a(z,3) da la son della serie (4) nella porzione della stella A est
hio di co gen della serie stessa




