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Solamente queste sostanze veagiscono con la biossiammoniaca, mentre

invece non lo fanno i composti ossimetileniei e le ossime:
R.CH = CH (OH) R.CH NOH

1

Nel caso delle vere aldeidi, la formazione di ossime (ed idrazoni) avviene

ner addizione dell’ idrossilammina al doppio legame fra carhonio ed ossigeno:

NH (OH)
R.CH =0 - NH; (OH) — R.CH — R.CH = NOH
NOH

Nei composti ossimetileniei avverrebbe al doppio legame fra carbonio
e carbonio:

NH(OH)

R.CH=CH(OH)--NH,(0OH) — R.CH.,.CH > R. CH..CH=NOH

NOH

Matematica. — Sopra > Superficie 4//'«//'/'1/-//4}(' che hanno
/) lel Sor .""./V’A Ccon /"'[/(C'.'l///. menro-
T

aue ,///"/u/f'/("/.. Nota di G. JA-

;NERA € M. DE FraxcHIs, presentata dal Corrispondente ENRIQUES.

Questa Nota sara pubblicata nel prossimo fascicolo.

CT&');'.‘,‘.V‘.id “Sik‘l. — Teoria e lastica (/r,’/r/lr’ dislocazioni tecto-

Nota di L. D MaRrcHI, presentata dal Corrisp. T. Lrevi-CiviTa.

po della presente e di una successiva Comunicazione e dimostrare

che gli spostamenti elastici, prodotti negli strati terrestri dal continuo tras-

di materiale da zone di degradazione continentale a zone di sedimen-
tazione oceanica, bastano a spiegare le linee generali del rilievo terrestre, e
caratterl fondamentali del corrugamenti orogenetici. La crosta terrestre e

supposta fino a una certa profondita omogenea, isotropa e perfettamente ela-

tica, cosicche 1 coefficients d’elasticila s1 possano considerare come costanti:

( non ¢ gli strati presentano evidentemente una resistenza
10lto di ¢ le misure di Nagaoka e Kusakabe hanno dimostrato
( 2 lda mageior [uLT“ l lll‘ rocce llll"ill‘ [H‘I' ]»i"w'll) ”I':\]HIII e 1<r|'>,i|»|1.l non

obbediscono alla legge di Hooke (') e alcune anzi presentano una deforma-
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zione progressiva sotto una forza costante. comportandosi come sostanze for-
temente vischiose, a somiglianza del ghiaccio. Della prima circostanza, che
non st puo esprimere analiticamente, si terrd conto nello studio dei corru-
gamenti minori; la seconda non puo avere altra conseguenza che di esage-
rave gli spostamenti e gli scorrimenti relativi delle masse deformate. dando
piu facile ragione di corrugamenti assai complicati, che sembrano in contrad-
dizione colla rigidita apparente delle rocce. Lo stesso dicasi dell effetto delle
alte temperature profonde che debbono diminuire sensibilmente i coefficienti
di elasticita e rendere quindi piu plastica la roccia.

Lo studio si fonda sulle classiche ricerche di Cerruti e Boussinesq sulla
deformazione dei suoli elastici; io mi son valso della esposizione fattane dal
Cesiaro nella sua /ntroduzione alla teoria matematica della Flasticita ().
Considero la superficie di un suolo piano soggetto a pression; normali nei
punti di sedimentazione, e a (razioni pure normali nei punti di degrada-
zione, dai quali cioé é levata una massa di materiale, pressioni e trazioni
misurate dal peso della massa depositata o levata, e studio gli spostamenti
prodotti da queste forze alla superficie e in profonditd. Mi limito al caso di forze
normali distribuite lungo striscie sottili e parallele, dal guale, come vedremo,
si possono indurre risultati pitt generali rispondenti a condizioni naturali.

2. Cominciamo dal caso piu semplice: di una pressione esercitata lungo
una striscia abbastanza lunga da potersi ammettere, per gli effetti prodotti
a grande distanza dagli estremi, come infinita.

Dalle equazioni generali (*) si ricava che le componenti dello sposta-
mento secondo 1'asse delle z dirette verticalmente verso il basso, e secondo
'asse delle z, situato sulla superficie normalmente alla striscia sollecitata
e quando l'origine sia in un punto mediano di questa striscia, sono

/n\ ] 1 L /’J" |

\ 0= og = L
27B(A—B) o ' 2B o® !
(1) : L
¥ = — ————— arctang — - >~ =%
/ 2 (A—B) " ° 5 T ogB gt |

du\'e

‘1/_ . Y4 r/,/'
(*) Torino, Bocea, 1894, cap. XIV, pag. 115 seg.
(2) Cesaro, loc. cit., pp- 125-126. Nellc wii:.l,\ul\i ) e (10) L,M , ,\:.:‘\]LN s

\

nulle, N plog(z+ndy , O = p(slog(s 4 ) —r)dy. Si calcolano questi in-

tegrali per un segmento finito di lunghezza 2% e poi si passa al limite determinando

opportunamente la costante. Le formule (1) si possono dedurre anche per integrazione
delle formole che esprimono lo spostamento per il caso di una pressione ridotta a un
punto (Cesaro, pag. 127). Il caleolo delle (1) fu eseguito dal prof. Levi Civita, che viva-

mente ringrazio.
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della striseia in un punto

la pressione per unitd di lunghezza

essendo p

qualunque & della sua sezione normale, di larghezza piccolissima 2e.

o @il racoio vettore, 1] .r'\—‘i:;"‘, del punto gcnol‘irn nel piano @, 5.
s w, sono due costanti.

A, B sono le due costanti di ‘l.\'\\'\l‘\\]‘i‘.L Se con
queste costanti sono definite da

E indichiamo il modulo
di Young, e con wm il coefficiente di Poisson,

(1 u) E E
A= —— M ] L —
i (14 w) (1—2u) 2(1 4 m)
Por determinare le costanti uy o dobbiamo ricordave che oltre le con-
dizioni dell’equilibrio elastico debbono essere soddisfatte quelle dell'equilibrio
i
rigido. Queste condizioni non sono verificate nel caso di una pressione eser-

2 su una retta infinita, se non si ammette che altre forze contrarie ope-

i del piano, forze che, se mnon appajono operanti al finito,

N
rino in altrl punt
oIl infinito. I1 supposto pil semplice nel caso

ovremo supporre operanti

. g : 1 :
> & di ammettere due trazioni, clascuna di erandezza - p, applicate

alle due rette all infinito, dal lato positivo e dal lato negativo, con che le

delle forze e delle coppie sono nulle. Le #, w, debbono rappre-

sentare la componenti dello spostamento elastico indotto da queste due forze.
P inarle consideriamo il caso, che ha pure un significato con-
), che le ioni siano esercitate su due rette al finito, parallele alla
striscia e di ascisse -}-¢ e —¢. Indicando con o, ¢, le distanze di un punto
pi1ano : dalle due rette stesse, cioe
o= P E— . a=/F @t

spostamento totale @ la somma degli spostamenti

sincole forze sard

dove Lt WS ot \; : o
love U. W sono due costanti. Se vogliamo che w rimanga finita anche col

crescere indefinitamente di ¢, basterd porre

//.\

onB(A — B)

W=— loo ¢

S I HoL 2 4 ] 1 ]
poiche, col crescere indefinitamente di ¢, — e tendono a 0 e log 1/ 0, 0:
0] 0 BV ISAING
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tende a Joge¢. Si ha quindi nel caso di tre rette al finito sollecitate nel

modo indicato

; e S i e s
(gt ‘:.nl,\_m[“"i e | T2Ble T2\ F o

e nel caso di una sola retta al finito (¢, 0. e ¢ tendenti allinfinito)

i, ws IR g Loy paf 1
(4) W= BA—B) % T 2B

cio¢ la w, ¢ nulla.
Per ¢ tendente all infinito

+c

. z—¢ T
lim aret —— = — —; lim arct -
i 2

&

l'\ Q
H\
[
+

.f+

SHo
l

Inoltre per la simmetria del sistema & evidente che sull'asse delle z
dev'essere = 0; percid dev'essere U=0 e quindi anche #,=0. Si ha
quindi

__ _p % pril
() S 2t(A — B) axc Z 5 27B p*

Dal caso di tre rette si pud passare per limite anche a quello di due
sole rette sollecitate da pressioni eguali e contrarie. Immaginiamo infatti
che una delle rette (p. es. la 2 = —¢) si allontani, e nello stesso tempo
diminuisca la pressione o trazione su di essa, mentre aumenta di altrettanto
la pressione sulla retta 2= ¢, cosicché sia sempre p, 4 p.=p, e che
la legge secondo la quale la retta si allontana sia tale che in ogni posi-
zione sia verificata la relazione p,¢=p.c,. Allora le condizioni dell'equi-
libvio rigido sono sempre soddisfatte e in ogni posizione si avranmo, invece
delle (2), le

A 1 1 1
m:m)[/,log;_“;—/;,)loga—]ulOgI +

J2

s [p_P—=D_ I .
A 2B l:g"' 0} ":| =t W

S

U=—5 ( L4 — B p arct - —(//—/rl);ll'(‘t -L?j'__[,l arct _H':]—f-
B 3 pe (/’_/’1‘(v7'—f’) /’l('r‘*‘pl)
ol e

Per ¢, tendente allinfinito p, tende a 0 come —, cio¢ piu rapidamente
C\
di quello che tenda all'infinito log — che per ¢, grandissimo & -eguale a
02

Renprcontt. 1907, Vol. XVI, 1° Sem. 50
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1 \ \ f darnh A
log *1'; l'altro termine contenente p, nella w tendo rapidamente a 0. Peorchi
» si mantenoa finita anche per ¢ molto grande basta porre

W= log

Analogamente nella formola pe 1 termini 1n tendono a 0. Inoltre

simmetria sulla retta mediana @ =5 la u dev’ essere la

per ragioni d

somma di due spostamenti ecuali, dovuta a forze eguali e contrarie situate

a ecuale distanza su lati opposti; perche cid sia dev'essere U== 0. Abbiamo

quindi per il caso di due strisce parallele, situate alla distanza ¢, e solle-

citate da forze eguali e contrarie,

B L pst [ 1 l:]
T e e —
‘ \ 27B(A—B) °co 2aBle. o
(o) )
] » r—0 : 73 r Tl ¢
, :_37\4\;41‘1["“\ g — AL 3 j] J ‘_"rl';[g" o0} ]

posizione di un numero qualunque di striscie

Si comprende come la sup
di sollecitazione, in cui le pressioni e le distanze relative soddisfacciano alle
condizioni dell'equilibrio rigido, debba condurre a formole eguali, con un

corrispondente numero di termini.

3. Dalle formole per gli spostamenti si passa facilmente a quelle per

la dilatazione e per le componenti della tensione. Per il caso di una sola
retta, indicando con 6 la dilatazione e con ¢, /35 ¢,5 le componenti dalla
tensione nel piano zz. e

(6)  — —

= — (A —2B)f8 — 2B — =

\ 11 - : To
Dy~

(7) = — (A—2B)§ — 2B — =

Le (7) dico

10 che in questo caso, e quindi anche nel caso di un nu-
mero qualunque di rette sollecitate, in ceui si avrebbe un corrispondente

numero di termini analochi. le tensioni sono indipendenti dalle ]lll»l»l’ivt:l

elastiche del corpo, e che quindi si trasmettono in

una massa eterogene:
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como in una massa omogenea, cioé senza discontinuita sulle superficie di
contatto di materiali diversi ().

Sulla superficie, in tutti i punti dell'asse delle 2 fuori della striscia
sollecitante, ¢ £,, == (43 = (,; = 0. Per calcolare il valore che assumono le tre
tensioni nell"intorno della striscia sollecitante basta calcolare il valore totale
della tensione stessa su una retta indefinita parallela all’'asse delle . Indi-
cando con w l'angolo che il raggio vettore di un punto qualsiasi della retta
fa coll'asse delle z, queste tensioni totali sono rispettivamente

9 T o
) 9 ey
T (‘ sen‘w do =p ap

V1

Questi valori sono indipendenti dalla posizione della retta, e valgono in
particolare per s =0, e poiché ¢, /35 sono nulle in tutti i punti dell'asse
delle z fuori dalla striscia, dovrd essere. per s=0,

|ty dz=p lpdr=p (3 =0.

Nell' immediato intorno della striseia la pressione esterna suscita una
tensione eguale in tutte le direzioni nel piano zs. Le condizioni alla super-
ficie sono quindi soddisfatte. I} facile verificare che lo stesso si verifiche-
rebbe anche nel caso generale.

Nel caso di una sola retta le componenti della tensione non possono
annullarsi che alla superficie; ma gid nel caso di due abbiamo una distri-
buzione di tensioni assai piu complessa. Allora abbiamo

o2mz [ at z—1)* 4p . 3 2 2 A
=2 (=Y oy et @ =)

 \o* 4 mmo'e
dove si @ posto ¢=1. La #,, si annulla quindi: 1° sull'asse delle z; 2° sulla
mediana 2 = &; 3° nei due rami dell  iperbole equilatera s* — 2* + 2 =0
avente il centro nel punto @ = ¢ sull'asse delle s e i vertici nei due punti

sollecitati; 4° nel semicerchio costrutto sul segmento dell’asse delle » fra

i punti stessi.
Poiche per o <

carva 7/, =0 dividono le regioni ove la 7, & positiva da quelle dove &

e & piceolissimo £, >0, e poiché questi rami di

necativa, le tensioni sono distribuite come nella figura 1. In vicinanza

o
della superficie, entro il semicerchio fra le zone di sollecitazione, la roccia @
compressa, come pure lungo i due rami d'iperbola; mentre lungo la mediana
neeli strati profondi e lungo la semicirconferenza la roccia e stirata da ten-
(*) Vedi anche Boussinesq, Applications des potentiels a l'étude de Uéquilibre et

du mouvement des solides élastiques, pp. 75, 106.
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sioni opposte. Lungo queste linee sono quindi pid facili lo fratture.
La
208 (1 1 )
lys = 5 (U' ol

si annulla per s =0 e per ¢ =o, ossia alla superficie (tranne ner punti

di sollecitazione) e lungo la mediana. Per ¢ < ¢, ciod dalla parte dove p =0

|
Fig. 1.

la /5 e positiva; dalla parte opposta é negativa. Lungo la mediana saranno
quindi piu facili le fratture con salto.

La
203 (o L — 1)
M T (u' 91‘

s1 annulla sull'asse delle (s =0) e sulla curva del 4° ordine

gt -—"/‘(1 —_ ) :2:" +— 3z —.;,/'—1— 1!l =)

che passa per i punti sollecitati, e non ha altri punti nella zona compresa
fra le verticali dei due punti stessi. Essendo 1'equazione simmetrica rispetto
ad z ed #—1 la curva & pure simmetrica rispetto a questa zona mediana,
e si spezza quindi in due rami che, staccandosi dai punti sollecitati, si allon-
tanano dalla zona stessa, e dividono il piano in tre regioni; nella mediana
tiz > 0, nelle esterne ¢,; < 0.

Quanto alla loro grandezza, si deve ritenere che queste tensioni conser-
vano fino a grande profonditd un valore che & una frazione non molto pic-

cola, e talora & anche un multiplo, della /. Cosi p-es.perz =0es=+, 4,1
sono rispettivament
by =— l/, — 1/, — I, P cirea
{ 0 O

!
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Se p. es. p==>500 atm., equivalente al peso di 1000 m. di sedimento
sotto 3000 m. d'acqua, e so la distanza ¢ fra le due zone sollecitate ¢ di
200 chilometri, a 50 chil. di profonditd sotto la zona compressa si ha
{,, = 71 atm. ciod circa 710000 kg/mq e /33 = 1333 atm. ossia circa 13 mi-

lioni di kg/mq.

y la

o

4. Calecoliamo ora la direzione e la grandezza degli spostamenti
dilatazione totale nel caso di una e di due rette sollecitate.
12 Caso. In base alla (4) la w si annulla lungo la linea

Ay
A—B °o G

che taglia 1'asse delle z nei fpunti z==1¢e 'asse delle z nel punto
A1

2—¢ M o che o tutta al finito. Bssa divide la regione, attorno all’ori-

gine, dove lo spostamento verticale & positivo, cioé nella direzione della

forza sollecitatrice, dalla regione circostante in cui lo spostamento & negativo.
Analogamente la # si annulla lungo la linea

1 .
—sen 20 = 0

A—B" . 2B

dove w:'cht'lf ¢ l'angolo formato dal raggio vettore del puntb coll'asse
delle 5. Questa curva non & altro che il sistema delle due rette uscenti
dall'origine e inclinato dall’angolo = @ sull'asse delle s, angolo che quando
sin A=4B(p=14) & di 65°17". Nell'angolo 2w chiuso da queste rette il
moto ¢ divergente dall'asse delle s; fuori di questangolo, cioé in vicinanza
del suolo, il moto & convergente. Si dimostra poi facilmente che

p(A—4B)

quando 1 integrale sia esteso a una semicirconferenza di raggio ¢, qualsiasi

col centro mnell'origine e col diametro sull'asse delle z. Ne deriva che
uds = 0 quando A =4B. In questo caso affluisce tanta materia verso
I'asse pel moto convergente quanta ne effluisce pel moto divergente e la
variazione di massa entro il semicerchio dipende solo dal moto verticale.
Questa vaviazione di massa ¢ proporzionale alla dilatazione totale, ossia
per la (6) a
R =i 08
| 0dS = ——= - dS =

) 1 P 5
— T 00 - dS = — —— o
—_v'I(;\—(,‘).‘ )Jl]h 0 :7(,\_1{)“103‘
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dove 1'ultimo inteorale & esteso a tutto il contorno del semicerchio, formato
§ =

dal diametro e dalla semicirconferenza, e dove (»8) o l'angolo della nor-

male a questo contorno verso l'interno. Lungo il diamotro o

1 2aB(A — B)

COS ( W) 1 ll‘f 2 [\ u

. se poniamo che la circonferenza sia di raggio 1, che abbraccia tutta la

. ; 1 . T
cavitd superficiale, su di essa @ log—):(). Rimane uindi
¢

|‘H1\':r e ‘ odx.

Si ha quindi nel cerchio indicato una condensasione totale, misurata
O

: 2B S 3.
dalla frazione N della cavitd superficiale. Quando A = 4B, questa conden-

sazione compensa per la metd del suo valore il difetto di massa rappresen-
tato dalla cavitd superficiale. Se questa & colmata d'acqua, la cui densitd e
circa '/, della densitd delle rocce superficiali, il compenso sard completo,

cioe la ca ‘odotta sulla su ie non avra effetto sensibile sulla gra-

vila, cosic la superficie di livello rimarra piana. Se la cavitd & colmata
d'alluvioni, o se A <74B, si avrd una correzione in eccesso al difetto di
massa rappresentato dalla gravita, cioe un'anomalia positiva. Cid risponde
a un fatto ben noto in Geodesia.

2° (aso. Le (5), dove si ponga ¢=1, ci dicono che sulla mediana
(z=14%)somo w=0,¢,=1%3=0 e u=2u’, t,3 =23, dove %°, {3 in-
dicano i valori di # e f#,; nel 1° caso. La w si annulla, oltre che sulla
mediana, sulla curva

A ]..'rr‘i_'_':?(l_l\ru
A—B "o ' Bl\p® 0}

{1

la quale ¢ tutta esterna alla zona compresa fra le verticali dei punti 0 e 1,
perche per valori di z compresi fra questi due estremi, i termini del primo
membro sono ambedue positivi o ambedue negativi. La curva si spezza in
dne rami simmetrici rispetto alla zona stessa, e che non tagliano 'asse
delle z se non all'infinito; sull'asse delle z non vi & quindi altro punto
di spostamento verticale nullo oltre z = 4.

Se calcoliamo la dilatazione totale per tutta la porzione di piano limi-
tata dall'asse delle = e dalla mediana da una parte o dall'altra, abbiamo,

come nel § precedente,

I
A .

) ‘ﬁf/,c = — j,‘//‘(/‘]‘
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0 si pud quindi ripetere la conclusione che esiste un compenso, almeno par-

aiale (ma che pud essere completato da condizioni superficiali), [ra il difetlo

esterno di massa da un lato, e U'eceesso dall altro lato della mediana, con
una corrispondente condensazione o dilatazione profonda.

La w st annulla sulla superficie in tulti i@ punti esterni alla zona

compresa [ra le relle sollecitale; nella zona stessa é costante ed eguale a

A
oA =—IR)}

a pressione verso la rella soggetla a (razione.

si ha ciod uno scorrimento (raslatorio dalla retta soqgetla

FiG. 2.

La u« si annulla anche su una curva che si estende in profonditd senza
toccare l'asse delle z e che, costrutta per punti, si presenta come nella
(figura 2). Essa interseca l'asse mediano nel punto A, dove anche » = 0.
Q;ws/o punto ¢ quindi un centro attorno al quale la massa ruota.

La « ¢ positiva cio¢ da 0 a 1, nello spazio profondo chiuso da questa
curva, negativa in tutto lo spazio esterno, compresa la zona presso la su-
perficie. La = ¢ positiva, cioé verso il basso, nella zona verso il punto 0,
negativa, cioé verso l'alto, nella zona verso il punto 1: il senso della rotazione
attorno al punto A & quindi quello indicato dalle frecce nella figura.

5. Le formole (5) si prestano facilmente al calcolo numerico. Ponendo
per Are B i loro valori in termini di E e w, e ponendo @ =1 esse si ri-
ducono alla forma

D 540 540 3 :
810 l a2y fq—‘l([‘:l—f—[ — sen 2¢ —2(,:]
/« T

0 540 , . 540 | 4 ,
810 — w = — (6 log cos ¢ -}~ cos 2¢) — —— (6 log cos ¢' -~ cos 2¢)
// .l 7

dove l'angolo ¢ ¢ l'angolo @ espresso in gradi, e dove si & passato dai loga-
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ritmi naturali ai tavolari. Ponendo B == 9000 kg/mmq ¢ p = 7.9 kg mmg,
ossia circa 700 atmosfere, 11 coefliciente di o w © eguale a 109 So po-
niamo inoltre la distanza fra i punti 0 e 1 di 1000 km = 10%m, ¢ assu
miamo per unitd di lunchezza il metro, il coefliciento stesso diventa eguale
540 Hd0
a 1. Basta quindi caleolare 1 valori det binomi — sen 2q 2¢, 0 .
(6 log cos ¢ - cos 2¢p) per valori diversi di ¢ per ottenere poi, per sem-
plice somma o sottrazione, i valori di » e v per ogni coppia di valori di
¢ . ¢, cloe per ogni punto.
Da questo calcolo, da me eseguito per valor di @ di 5°in 5° si rica-
vano le secuenti conclusioni nel caso di un gran trasporto progressivo di

materia da una zona degradante a una zona alluvionante, lontane 1000 km.,

sporto per cui la pressione sulla seconda sia portata a 700 atmosfere
(sedimento della potenza di 3500 m. e di densitd 2, non tenendo conto del

peso dell'acqua sovrincombente):

Lo sprofondamento finale nella zona aggravata e il sollevamento
nella zona allegerita si avvicina a 1500 m.
5) Lo scorrimento superficiale nella regione compresa fra le due zone
e di 300 m.
¢) Lo spostamento orizzontale, che negli strati superiori & negativo,
cioé nella direzione dalla zona che si eleva a quella che si sprofonda, e si
conserva tale anche oltre queste due zome, ¢ massimo, in ogni piano oriz-
zontale, sulla intersezione di questo col piano mediano, ma presenta altri
due massimi minori oltre le due zonme sollecitate, in vicinanza di queste,
I'una alguanto piu al largo sotto la cavitd, 1'altra alquanto piu internamente

della sovraelevazione nel continente.

7) Nella regione fra le due zone questo spostamento orizzontale di-

minuisce colla profondita essendo massimo alla superficie; nelle due regioni

esterne

cresce colla profonditd, essendo nullo alla superficie.

¢) Lo spostamento verticale & in generale molto pil accentuato del-
l'orizzontale, cosicché uno strato inizialmente orizzontale tende a raddrizzarsi
nella zona fra le rette sollecitanti, e poiché gli spostamenti verticali, posi-
tivo e negativo, sono massimi nei piani verticali di queste rette, avremo sotto
la retta premuta una deformazione a sinclinale, e sotto la retta alleggerita
un sollevamento ad anticlinale. Oltre la sinclinale lo spostamento verticale
va diminuendo molto lentamente, cosicche lo strato si sprofonda mantenen-
dosi qnasi parallelo a sé stesso; e lo stesso dicasi dello strato che si sol-
leva al di la dell” anticlinale. Questo & vero in particolare della superficie, che
si sprofonda oltre la sinclinale, e si eleva oltre 1'alticlinale, mantenendosi
piana e inclinandosi solo leggermente verso la sinclinale da un lato e dal-
I'anticlinale verso 1'esterno dall'altro.
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/) 11 centro di rotazione & alla profondita z =4 cot 65°17 = 0,23,

che per la distanza di 1000 km. fra le due zone corrisponderebbe a 230 km.
Vedremo in altra comunicazione come da questo caso schematico si
possa passare per semplice indnzione a quello pitt generale di una regolare
distribuzione di pressioni ¢ trazioni fra due zone, e come il processo di de-
formazione cosi studiato possa dar ragione della formazione delle grandi geo-
sinclinali e geoanticlinali, nonché dei pit caratteristici attecoiamenti dei

corrugamenti minori.

P(’ﬁ'ﬂgrll“?l. — Le rocee ovuleaniche del territorio Jdi Sts-
sari e di Porto Torres (Sardegna), Nota preliminare di FEpe-

rico MiLLosevicH, presenfata dal Socio (. STRIVER.

Questa Nota sard pubblicata nel prossimo fascicolo.

Chilnic‘l. — Sull’ossidazione del ""”/""//'\‘// cerosi a cerier (1),
Nota di G. A. Barsigri, presentata dal Socio G. Cranicran.

Lo studio delle condizioni nelle quali i composti cerosi possono  venir
ossidati a cerici presenta notevole interesse specialmente dal punto di vista
sistematico giacché la principale obbiezione (*) mossa contro la posizione at-
tribuita da Mendeleeff al Cerio nel sistema periodico, si fonda sullinsta-
bilita della forma CeX,. Mendeleeff pose il Cerio nella prima meta del
quarto gruppo tra il Zirconio e il Torio, elementi che hanno una sola forma
di combinazione, la tetravalente. Il Cerio invece possiede una forma tetra-
valente instabile e una forma stabile trivalente. Anche Piccini (*) ammette
che riguardo alla stabilitd della forma superiore il Cerio non segna bene la
transizione fra Zirconio e Torio.

A mio parere devesi perd tener presente che il Cerio non occupa nella
serie ottava un posto perfettamente analogo a quello occupato dal Zirconio
nella sesta serie: il Zirconio ha per elementi vicini eterologhi 1' Yttrio tri-
valente e il Niobio pentavalente: il Cerio invece si trova tra il Lantanio tri-
valente e il gruppo degli elementi delle terre rare tutti trivalenti. Inoltre non
o esatto affermare in modo assoluto che i composti cerici sono instabili e che sono
stabili i composti cerosi. Cid che & veramente instabile & il jone cerico Ce*:+-
() Lavoro eseguito mnel laboratorio di Chimica generale della L. University di

Ferrara,
(*) H. Biltz, Ber. 35, 566 (1902).

(*) Nuova Enciclopedia di Chimica di I. Guareschi, vol. I, pag. 354.
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