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Supponiamo, 1nfate, che per p = = 0, le equaziom (2) ammet

“’.‘k soluzione finita e continua nel 31HHH di o che hiameremo
o W, .y . Se costruiamo gil straty elasticy corrispondenti. aventi cioe per den
\J { funzioni @, .Y, € X1, €SSl ayrauno v Jdori nulli in superficie, e quindi

nulli t n S quanto in 8. Segue che anche le corrispondenti pseudo
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: cond g 1 Y 0, cl Limostral cita della
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I woblen e tre s elastict 1 quall sul ¢o
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mn SIS 1 qua 1 a 11 1= SpecClt quake L sua volta
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e S 1stem
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(N"\m”"“'i“ il punto sopra le lettere il simbolo operativo %Z ) che ammette,
[

oltre all’identita geometrica yi 4 y3 4+ y2=1, gli integrali

() H ! + ’/J 4_ 5 1 —y1=h (delle forze vive)

(4) ".”')'1'/’ ) + yar = ¢ (delle aree)

(5H) :1/14:—/'/)"“—)% f- 2ys} %'/’—//)"’ 71— st = pt (della Kowalevsky),

hye.n' designando costanti delle quali 1'ultima essenzialmente positiva
9. La condizione di stazionarietd dei moti che provengono da questul-

timo integrale [(5)], puo porsi sotto la forma:

(6) oH ‘ i oF ).7()(“ 4'— )f‘}—%—)/?\p;(i

(A, e 4, moltiplicalori arbitrarii),

' essendo 1'integrale (5). Affinche guesta condizione sia soddisfatta occorre

intanto che si annulli il coefficiente di d7. il che da:

= ().
Dalla ispezione delle (K), e precisamente da 7 = y,, risulta allor:
Yo — ()
Yo =
dopo di che la y» = ys p — y\7 mostra che deve annullarsi il prodotto ) p=
Posso prescindere dall” ipotesi y; = 0. Essa implica infatti y, = =1, =

e riporta a rotazioni uniformi attorno alla verticale. diretta nel corvo se-
b

condo 1'asse baricentrico Ox. Gia ho diseriminato, nella Nota precedent
le condizioni di stabilita di queste rotazioni. Riterro dunque ys == 0 quindi
p = 0, assicme ad »=0 , yo=0. Si tratta manifestamente di rotazion
del solido attorno all'asse delle y(p = =()) diretto orizzontalmente (y, =0

In tale movimento esso s1 comporta come un pendolo composto (
Indicando con » una conveniente funzione ellittica del tempo,

di y,.ys,¢ corrispondenti ad una di queste soluzioni =( p=y:= 0)
sono rispettivamente
‘ COS - Sen
2. (id premesso, poniamo
71 71 CoOSu , Ys Yaii=—""28N I = ) — 2% .

Per una soluzione generica [del} originavio sistema (K)] prossima alla =

(") Cfr. Levi-Civita, Su noti stazionarii vido 7 - Ko

ssky, in questi Rendiconti, vol. X| anno 1901
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saranno da trattarsi come quantitd di prim’ordine
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[n virtu delle (5") e

il valore che compete ad & sopra la 3 &: o pe

h —ut per h = nu?.

Tal A :

Nel fare lo sviluppo potranno pertanto trattarsi come quantita di primo
ordine ¢ nel caso #,); @ — & nel caso b,).

L'integrale delle forze vive, tenendo conto della (5), puo
l/;“’ —|—- na— ‘ll“ COS & = (0st

da cni, limitando lo sviluppo del coseno alla

gssere SCeritto

parte di secondo ordine,

Si ha poi, dall'integrale delle aree
(4") _‘;‘-.y- u Pyt +—senu . r—

e da quello della Kowalevsky

S1 noti che ho qui attribnito il valore

costaute del secondo

lz

membro, !!L‘[l'ilt‘ la stabilitd della che e stazionaria, di fronte 111" int

grale (5) (della Kowalevsky) va indagata colla stessa relativitd cios nel-

I'ambito delle soluzioni, per cul la costante w? dell' intecrale (5

) COns
il medesimo valore.
Ove si tratti alla stessa stregua 1" identita geometrica v+ yid =
/ /
se ne desume l'ulteriore integrale linear
oS u.yld-senu.yi=0.

5. Merce quest'ultimo e la (5”) il sistema (II) risulta immediataments
inteorabile. Infatti alla seconda e terza equazione di tale sistema si posson
imaginare sostituite le relazioni in termini finiti teste ricordate: o. pin sim-
metricamente, ponendo ¢" = / sen
(8) yi=2kusenu , yi=—2kucosu.

Resta da determinare /%, al che provvede la prima delle (1I). /' — — L
Sostituendovi per ¢ e yi, Asenw e —2k#coswu, si trova s — ()] 0518

ft = cost.
Dopo c1d e manifesto che ¢, yi, yi risultano funzioni periodiche di
al pari di #, cosu,senwu. Ne consegue che, zei r quardi degli ar
g5 V147 A = S “I/J/‘/"l.’/(/ sempre con Stabililc
6. Il carattere diseriminante (della complessiva stabilith dell
riporta pereid esclusivamente ago

li altri tre argomenti p, 7, y,. Di quest’ul-

timo si pud, anzi, senz'altro affermare che si mantiene sempre prossimo a
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di y,.ys. Comunque il nostro compito e ora di discutere la stabilith della
Y1 7s- I
soluzione p =7 =y, =0 del sistema (1).
V. so b)), 3 ei assicura senz’allro che si ha stabilita: anche

il parametro ausiliario & partecipa di tale carattere.

Nel bs). giova incominciare col trasformare il sistema (1), sosti-
tuendovi ognita )
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essendo funzioni periodiche del tempo / (regolari per tutti i valori reali).

L' integrale quadratico (10) ridotto a mezzo della (11) assume 1'aspetto

essendosi posto per brevita

D
B
1 &)
21 (11 )
{ — e - - - 1"
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[l relativo discriminal
P ]
risulta, come apparisce dalle (13) essenzialmente negat Inoltre A &
annulla mai ed il rapporto
| D
\

conserva sempre 1l medesin Sey [1 1121 Q
recentemente il prof. Levi-( (') — solt ) 1
certamente instabile.

Coneludiamo pertanto che S 5
leqra Cow alevsky g \ 3
insta ) as ) 6l sse O
SONLaly

C10 e perfettamente conforme a quant iveva asserito 1l Levi-(
nella sua ricerca (*), argomentandolo dal fatto (insufficiente) che 1'espress )

ridotta lell energia ""“'1'1‘1“‘”‘1" ad una forma indefinita: se ne ha ors ~

gorosa conterma.




